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Méreni geometrie uzitkovych vozidel pomoci

kameroveé technologie

Tento kompaktni méfici systém umoznuje servisiim
uzitkovych vozidel a pneuservisim nabidnout rychlé a
pfesné mereni geometrie fizeni a naprav.

Parametry geometrie jako

» sbihavost, poloha prevodky, odklon kola, posunuti,
rovnobéznost a presazeni napravy

» zaklon, pfiklon, diferen¢ni a maximalni Ghel rejdu

méfime pomoci patentované kamerové technologie

s vyuzitim referentn’ roviny podélné osy ramu.

Diky jedinecné méfici metodé popojetim vozidla o pdl otacky
kola ziskame rychle hodnoty sbihavosti a odklonu. Nenf
nutno zvedat napravy za UGcelem kompenzace hazivost
rafku. Alternativné mdzeme systém aplikovat se standardni
kompenzaci hazivosti rafku.

Bezdratova technologie je vyuzivana pro pfenos dat mezi
mericimi jednotkami a pocitacem. Program vede intuitivné
uzivatele celym procesem a v jeho zaveru vygeneruje
protokol namérenych hodnot pred a po sefizeni geometrie.
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Pro¢ merit geometrii?

Méfeni a spravné sefizeni geometrie kol a naprav setfi naklady
na pohonné hmoty a pneumatiky. Zaroven zlepsuje komfort
ovladani vozidla a jeho bezpecnost. To vede k lepSi ekonomice
provozu vozidla a ochrané zivotniho prostfedi. Znamena to také,
ze vozidlo se spravnou geometrii jedouci po dalnici zabira méné
prostoru nez vozidlo nesefizené.
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Princip méreni a modularni Méreni zaklonu, pfiklonu
systém konstrukce a rejdovych ahld

Toto méfeni je zaloZzeno na jediném plynulém otoceni kol z
piimého sméru do max. levého rejdu pres pravy max. rejd
H zpét do pfimého sméru.
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Béhem tohoto pohybu zabudovany gyroskop a sklonomeér
.&. prenaseji nameérené hodnoty na pocitac, ktery v rliznych
polohach kol vypocita hodnoty zaklonu, pfiklonu a hodnoty
rejdovych Ghld.
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Méfici systém JOSAM cam-aligner je schopen presné
stanovit polohu jednotlivych kol a naprav vici podélné ose
ramu.

Konstrukce systému umoznuje mefit  vsechny  typy
uzitkovych vozidel jako napf. nakladni vozidla, pfivésy,
navesy, autobusy a lehka uzitkova vozidla.

Diky modularnt konstrukci m@zeme systém rozsifit o dalsi
funkce

- méreni ACC (Adaptive Cruise Control)

- méfeniramu

- rychla diagnostika
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Meérici metoda popojetim vozidla

Mereni probiha v jizdni poloze vozidla na podlaze,
nasledovano popojetim o pll otacky kola, béhem kterého
jsou automaticky snimany namerenée hodnoty.

Tato metoda umoznuje kamerovému systému snimat
namerené hodnoty pred/behem/po popojeti vozidla, aniz
bychom museli provadét kampenzaci hazivosti rafku.
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Hodnoty presazeni a poloha napravy jsou rovnez soucasti
protokolu merent.

Rozsifenim sestavy o dva kolové drzaky mizeme metodou
popojetim vozidla merit soucasne obe napravy.
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